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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot modernizacji punktéw pomiarowo-rozdzielczych
oswietlenia ulicznego na terenie Gminy Choroszcz.

1.2  Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z remontem punktéw pomiarowo-rozdzielczych oswietlenia ulicznego,

1.4 Kody CPV

W robotach remontu punktéw pomiarowo-rozdzielczych oswietlenia ulicznego
objetych opracowaniem wystepuja kody CPV:
glowny przedmiot — 45315700-5 — instalowanie rozdzielni elektrycznych
przedmiot dodatkowy - 45315300-1 — instalowanie linii energetycznych

1.5 Okreslenia podstawowe

Stup oswietleniowy
- konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzagca do zamocowania oprawy
o$wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14 m.
Szafa oswietleniowa
- urzadzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce instalacje o§wietleniowe.
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa
- ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w
warunkach zaktdceniowych.
Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa i poleceniami Inzyniera.
Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy oraz dokumentacj¢ projektowa. Wykonawca we wlasnym zakresie uzyska od
wlasciwego zarzadcy drogi zezwolenie na zajgcie pasa drogowego w celu prowadzenia robot.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek w uzgodnieniu z zamawiajacym..
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa.



1.6 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu 1 zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, znaki drogowe itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze
jest wlaczony w ceng umowna.

1.7 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony S$rodowiska naturalnego, W okresie trwania budowy i
wykanczania robot Wykonawca bedzie:
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz begdzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.8 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

1.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegoblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzet i odpowiedniag odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.10 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z



robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac Inzyniera o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopie zezwolen 1 inne odnosne dokumenty.

2. MATERIALY
2.1 Kable

Kable uzywane do os$wietlenia drog powinny spetnia¢ wymagania odpowiednich norm.
Zaleca si¢ stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1,0 kV, o zylach aluminiowych lub
miedzianych. Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napi¢cia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze 1 zwarciowe oraz
skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej w przypadku zerowania ochronnego. Nie zaleca
si¢ stosowania kabli o przekroju wigkszym niz 50 mm?.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i1 bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych.

2.2 Szafa oSwietleniowa

Szafa oswietleniowa powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa i1 odpowiadad
wymaganiom PN-IEC 60364-4-482:1999, jako konstrukcja wiszaca z tworzywa
termoutwardzalnego o stopniu ochrony IP 44, Szafa powinna by¢ przystosowana do sieci
kablowej tak od strony zasilania jak i1 odbioru 1 wykonana na napi¢cie znamionowe 230/400
V, 50 Hz. Schemat szafki oraz wyposazenie misi by¢ zgodne z projektem technicznym
Skladowanie szaf o$wietleniowych powinno odbywaé si¢ w zamknigtym, suchym
pomieszczeniu, zabezpieczonym przed dostawaniem si¢ kurzu 1 przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

3. SPRZET

3.1 Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy.

Liczba i wydajno$¢ sprzegtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z
zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym umows3.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.



Wykonawca  dostarczy  Inzynierowi kopie dokumentdw  potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

3.2 Sprzet do wykonania oSwietlenia drogowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania remontu punktéw pomiarowo-rozdzielczych
o$wietlenia ulicznego winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacych maszyn i
sprzg¢tu gwarantujacych wlasciwg jakos$¢ robot: samochodu specjalnego linowego z platforma
i balkonem

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umows3.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

4.2 Transport materiatéw i elementéw oSwietleniowych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania remontem punktow pomiarowo-
rozdzielczych os$wietlenia ulicznego winien wykaza¢ si¢ mozliwosciag korzystania z
nastepujacych srodkow transportu:

- samochodow dostawczych lub skrzyniowych

Na srodkach transportu przewozone materiaty 1 elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez
wytworce dla poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogo6lne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za
jako$¢ zastosowanych materialdéw 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa wymaganiami SST.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach 1 wytycznych.



Prace na liniach napowietrznych Zaktadu Energetycznego nalezy prowadzi¢ z
wytaczeniem napi¢ciu, po uprzednim uzyskaniu zgody na wytgczenie napiecia od wlasciwego
Rejonu Energetycznego i przy udziale przeszkolonych zaldég posiadajacych odpowiednie
kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wszystkie prace prowadzone beda na polecenie pisemne, wydane przez Zaktad
Energetyczny, po dopuszczeniu przez Zaktad Energetyczny

Koszty dopuszczen do pracy nalezy uwzgledni¢ w ofercie.

Jezeli w trakcie wykonywania remontu znajdzie si¢ element, ktory nie nosi znamion
zuzycia wymagajacego remontu lub wymiany a zostat do takich prac zakwalifikowany w
projekcie, nalezy kazdorazowo uzgodni¢ z Inzynierem, jakie zabiegi nalezy wykona¢ na
danym elemencie instalacji.

Polecenia Inzyniera b¢da wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym,
po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Demontaz aparatow w szafach stacyjnych i ztgcz napowietrznych

Wykonawca zobowigzany jest do zdemontowania aparatéw elektrycznych i
przewodoéw w szafie stacyjnej stuzacych zasilaniu o$wietlenia ulicznego. Zdemontowane
aparaty Wykonawca przekaze Wtlascicielowi w uzgodnionym zakresie pozostale aparaty
Wykonawca przekaze do utylizacji.

Zdemontowane przylacza napowietrzne obwodow oswietlenia ulicznego z istniejacych
szaf stacyjnych Wykonawca przekaze Wtascicielowi w uzgodnionym zakresie. Demontazowi
rowniez podlegaja zaciski przytaczeniowe.

5.3 Montaz rozdzielnic szafowych SO

Rozdzielnica szafowa sluzy do zasilania i sterowania obwoddéw o$wietleniowych.
Rozdzielnice montowac¢ na stupie linii nn za pomoca tasm stalowych. Rozdzielnice muszg
by¢ zamocowane pionowo. Wyposazenie rozdzielnic zgodny z dokumentacja projektowa.

5.4 Montaz linii zasilajacych rozdzielnic o§wietleniowych, obwod6éw oSwietleniowe i
przejS¢ przez stacje transformatorowe

Linie zasilajace obwody o$wietleniowe prowadzi¢ po slupie w ostonach odpornych na
promienie UV. Oslony mocowaé na uchwytach dostosowanych do $rednicy ostony, uchwyty
mocowac za pomocg tasm stalowych do stupa linii nn. Linie zasilajace taczy¢ z obwodami
o$wietleniowymi za pomoca zaciskow odgateznych izolowanych jednostronnie Iub
dwustronnie przebijajacych w zaleznosci od sieci. Zasilanie obwodow oswietlenia ulicznego
znajdujacych si¢ po drugiej stronie stacji transformatorowej wyprowadzi¢ z szafki SO
przewodem izolowanym AsXSn 2x25 lub 4x25 z wykonaniem przejScia przez stacje
transformatorowa nad transformatorem, przej$cie wykona¢ w rurze ostonowej odpornej na
dzialanie promieni UV.

Linie zasilajace rozdzielnie oswietleniowe prowadzi¢ po stupie w ostonach odpornych
na promienie UV. Ostony mocowaé¢ na uchwytach dostosowanych do $rednicy ostony,
uchwyty mocowac za pomocg tasm stalowych do stupa linii nn.



5.5 Wykonanie uziemien rozdzielnic o§wietleniowych

Ze wzgledu na to iz szafy SO wykonane sa w II klasie ochronnosci nie przewiduje si¢
wykonania uziemienia ochronnego w miejscy posadowienia szafy SO

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci roboét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robot. Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore
posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, Ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych
oraz wlasciwych przepisoOw i1 dokumentow technicznych.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 0Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o
zakresie obmierzanych robodt 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru begda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek blad lub
przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w S$lepym kosztorysie nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione
wg instrukcji Inzyniera na pisSmie.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla latarni i szaf oswietleniowych jest sztuka a dla linii jest metr.
8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogodlne zasady odbioru robot

Gotowos¢ do odbioru robot zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 10 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.



Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa 1 wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie badania daty wyniki pozytywne.

8.2 0dbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie uziomoéw tasmowych

8.3 Dokumenty do odbioru koncowego robot

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé protokoty
odbiorow robot zanikajacych, dokumentacje powykonawcza oraz protokoty z dokonanych
pomiardw skuteczno$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowej oraz pomiary opornosci
wykonywanych uziomow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1 Normy

1. PN-EN 13201 — o$wietlenie drog

2. PN-IEC 60364-5-52 — instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie

3. PN-EN 60598 -2-3 - Oprawy os$wietleniowe. Wymagania szczegotowe. Oprawy
o$wietlenia drogowego 1 ulicznego.



