Przedmiar robot

Przebudowa z rozbudowg drogi gminnej Nr 106273B - ul. 3 Maja w Choroszczy od km
rob. 0+011 do km rob. 0+748 wraz z budowg i przebudowg infrastruktury technicznej —

BRANZA TELEKOMUNIKACYJNA

(nazwa obiektu, rodzaju robot)

Lp. Podstawa Opis robét Jedn. Obmiar
ustalenia miary
wg nakladow Wykonanie przepustow pod drogami i innymi m 93,00
rzeczowych przeszkodami wykopem otwartym na gruncie kat.I11.
KNR Przepust rurg dwudzielng
5-020201-03-040 | Charakterystyka Robot: Tablica 0201: Wykonanie przepustéw pod
drogami i innymi przeszkodami wykopem otwartym.
Wyszcezegolnienie robot:
1. Wykopanie i zasypanie rowu.
2. Montaz i utozenie rur przepustowych.
3. Uszczelnienie koncow rur przepustowych.
krotnos¢= 1,00
wg nakladow Poglebienie o 20 cm studni kablowych SK-2 z kostki szt 5,00

rzeczowych
KNR
5-010502-02-020

betonowej (bloczkéw). Grunt kategorii 111
Charakterystyka Robét: Tablica 0502: Poglebienie o 20 cm studni
kablowych z kostki betonowej (bloczkow).

Wyszczegolnienie robot:

1. Poglebienie wykopu studni.

2. Zbudowanie studni z kostki betonowe;j.
3. Zasypanie wykopu.

4. Wywiezienie nadmiaru ziemi i gruzu.
krotnos¢= 1,00
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