Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych D.01.01.01 19

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 ODTWOR;ENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNKTO W
WYSOKOSCIOWYCH

D.01.01.01.11 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH W TERENIE
ROWNINNYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét zwigzanych z
odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych w ramach zadania: Budowa $ciezki rowerowej wzdtuz drogi gminnej
nr 106251B na odcinku Choroszcz - Sienkiewicze oraz wzdtuz drogi gminnej potozonej na dziatkach nr 169/2 oraz
170 obreb Sienkiewicze.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania Rob6t wymienionych w p. 1.1. zwigzanych z
odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych w terenie rowninnym oraz obstugg geodezyjng
realizacji zadania, dla catlego przedmiotowego zadania, wraz z drogami towarzyszgcymi, w lokalizacjach zgodnych z
Dokumentacja Projektows.

1.4. Okre $lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST
DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne” p.1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét i ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektows i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Og6lne wymagania Rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” p.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycz gce materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania
0golne” p.2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do stabilizacji punktéw osi trasy nalezy uzywac:

- palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w poboczach,

—  gwozdzi z folig lub pretéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni i chodnikéw.

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktow powinny mie¢ dlugo$é dostosowang do aktualnie panujgcych
warunkéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw w sposéb okreslony w niniejszej ST.
Ewentualna wymiana punktéw z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych nie moze powodowacé
roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

Do stabilizacji punktéw wysokosciowych - reperow roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia lub
zageszczenia), nalezy uzyé stupkéw betonowych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.
Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych mozna uzywac palikéw drewnianych lub rurek albo pretéw stalowych.

Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywaé¢ farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze oprécz
biatego.

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” p.3.

Ponadto uzywany sprzet powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i PZJ oraz uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru.

3.2. Sprz et pomiarowy

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastepujgcym sprzetem geodezyjnym gwarantujgcym doktadnosci podane w
p.5.:

—  teodolity lub tachymetry,
- niwelatory,
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- dalmierze,
- tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki,
- sprzet GPS.

Wszystkie uzywane do Rob6t instrumenty geodezyjne powinny byé zrektyfikowane oraz posiada¢ wymagane
przepisami szczegélnymi swiadectwa legalizacji. Dokltadno$¢ instrumentow powinna zapewnia¢ wykonanie Robo6t z
zalozong w niniejszej ST doktadnoscia.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” p.4.

4.2. Transport sprz etu i materiatdw
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania ogélne” p.5.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymienionymi w p.10 niniejszej ST.
Tyczenie punktéw gtéwnych osi trasy Wykonawca wykona w oparciu o Dokumentacje Projektowg oraz inne
konieczne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego oraz o pozyskane we wilasnym zakresie dane
geodezyjne bedace w innych zasobach geodezyjnych, w tym geodezji panstwowej

W zakres robét pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy przez wykonawce i na wkasny koszt wchodzi:
a) wyznaczenie dla potrzeb realizacyjnych:

- punktéw osi trasy,

- punktéw wyznaczajgcych mierzone przekroje poprzeczne,

- reperéw roboczych,

b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw i koAcow krzywych przej$ciowych i tukéw
kotowych,

c) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow poprzecznych wynikajacych z
koniecznosci ich zageszczenia w miejscach charakterystycznych, a nie ujetych w dokumentacji podstawowej,

d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektdw inzynierskich (mostowych) i zalozenie reperéw
roboczych przy tych obiektach,

e) stabilizacja i ochrona (zabezpieczenie) przed zniszczeniem punktéw geodezyjnych, w tym punktéw panstwowej
osnowy geodezyjnej,

f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,

g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie lub zastabilizowanie w nowym miejscu zniszczonych lub uszkodzonych
punktow osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspoétrzednych za pomoca sprzetu GPS, tgcznie z ich zgloszeniem
do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,

i)  aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajgcych z przepisow Prawa
Geodezyjnego oraz szczegétowych ustalen innych ST.

j)  wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy panstwowej,
zgodnie z zasadami okreslonymi w niniejszej ST.

Obowigzujagcy ukitad odniesienia dla wspéirzednych X, Y i Z, zgodny z wymaganym przez whasciwy miejscowo

osrodek dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK i wytycznymi wymienionymi
w p.10.

Podstawg do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana metodami GPS osnowa pomiarowa
(panstwowa i robocza). Niedopuszczalne jest okreslanie wspéirzednych osnowy metodami poligonizacji z
zaznaczaniem odchytek. Jedyng akceptowang metoda tych czynnosci jest pomiar GPS.

Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca powinien uzyska¢ dane zawierajgce lokalizacje i wspétrzedne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegbtowego wytyczenia Robot.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca dokona réwniez aktualizacji rzednych osnowy
panstwowej we wtasciwym osrodku zasobu geodezyjnego.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
Robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Roboét, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe nie wymienione w p.5.2. a) + j) konieczne dla prawidtowej realizacji Robét
nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositr  asy i punktow wysoko $ciowych

Przed przystgpieniem do Robét, Wykonawca ma obowigzek wyznaczyé i zastabilizowaé osnowe pomiarowa.
Rozmieszczenie punktéw osnowy oraz punktéw wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punkt zlokalizowany
w obrebie Robét byt namierzalny co najmniej z dwoch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu
osnowy pionowej, z zatozong doktadnoscig. Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny by¢
zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej,
niezaleznie od punktéw o ktérych mowa powyze;.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami Robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajgcy osiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy repera i jego rzednej.

Doktadnos¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiadac¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej ll-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna byé dowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i
pionowej) klasy nie nizszej niz ll-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca
dokona aktualizacji wspo6trzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktérej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana.
Aktualizacje tg wykonuje sie wytgcznie za pomocg sprzetu GPS.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Rob6t, w okresie
gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowaé nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Rob6t — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje sie rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub
Inspektora Nadzoru, ze takie naruszenie nastgpito,

b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inspektora Nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 3 miesigce,
c) w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktdw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej aktualizacji
osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej ST nie moze powodowaé roszczen Wykonawcy o
dodatkowg zaptate.

5.5. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 Dokumentacje Projektowg przy wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i
(lub) osnowy panstwowej, ktora zostata zaktualizowana w spos6b podany w p. 5.4

O$ trasy powinna by¢é wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wieksze niz 3 cm.

Usuniecie punktdw z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca Robot zastgpi je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robét.

Punkty wyznaczajgce o0$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy
styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy Robét), zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla
poprawnego przeprowadzenia Robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania krawedzi nasypéw i wykopéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajgcej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosé
ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 5 mm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentaciji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktérych wystepujg tuki pionowe odlegto$¢ pomiedzy krzywymi powinny byé wyznaczone na tyle
gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata
zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejgcej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob aby przeprowadzane frezowanie
nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej umozliwialo wykonanie kolejnych warstw
konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z Dokumentacjg Projektowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jako $ci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” p.6.

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Rob6t geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadnosciami
wymienionymi w punkcie 5.

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicéw, dziennikéw
pomiarowych i protokotéw wg ogolnych zasad okreslonych pkt 6.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdélne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktéw wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy, tgcznie z wykonaniem wszystkich niezbednych czynnosci
majgcych na celu wykonanie i odbiér Robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” p.8.

8.2. Sposaéb odbioru robét

Roboty objete ST odbiera Inspektor Nadzoru na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicéw, dziennikéw
pomiarowych i protokotdéw. Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacii
panstwowej osnowy pomiarowej metodami GPS.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowg i ST podlegajg niezbednym poprawkom lub rozbiérce i
ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inspektora Nadzoru, na koszt i staraniem Wykonawcy..

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” p.9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych.
Cena jednostkowa obejmuje:

- wytyczenie w oparciu 0 dane projektowe i istniejacy przebieg trasy punktéw gtownych trasy tj. poczatkOw i
koncéw elementéw geometrycznych - krzywych przejsciowych i tukéw kotowych oraz ramp przechytkowych z ich
zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,

- wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojéw poprzecznych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg
oraz ich zageszczenie w sposob podany w p.5, oznaczenie pikietazu w sposéb trwaty oraz odtworzenie
uszkodzonych punktow na biezgco do zakohczenia okresu gwarancyjnego,

—  zabezpieczenie wyznaczonych punktéw i reperow w celu ich odtworzenia,

—  przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustalenie
ich wspotrzednych, tgcznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

— uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,
- aktualizacja metodami GPS punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),
- wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Robo6t, gwarancji i rekojmi punktdw osnowy realizacyjnej,

— aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajacych z przepisow Prawa
Geodezyjnego oraz szczegoétowych ustalen innych ST,
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- wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej ST na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych oraz protokotéw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w ST DM.00.00.00.
~“Wymagania Ogélne”,

—  pozyskanie niezbednych materiatéw geodezyjnych,

- wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
- inwentaryzacja powykonawcza,

—  zakup i transport materiatéw i sprzetu,

-  oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Rob6t objetych niniejszg ST, zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa,

- koszt wszelkich odszkodowan dla oséb i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac pomiarowych, w tym
koszty wejscia w teren i jego przywrdcenie do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz. U. Nr 240 poz 2027 z 2005r. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne”
Instrukcja techniczna O-1 - Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.
Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.
Instrukcja techniczna G-2 - Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.
Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.




